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Codigo: CTE0280 Materia: TECNOLOGIA |

2. Descripcién y objetivos de la materia

Es fundamental el aporte de esta catedra al perfil del futuro Ingeniero Automotriz, asi como para el futuro desempefo profesional del
estudiante, puesto que se analizardn diferentes aspectos en temas de innovacién tecnoldgica, de operacion y funcionalidad de los sistemas
modernos del vehiculo como son el de suspensién, frenos direccidn y traccion, destacando la aplicacién de principios y fundamentos de la
ingenieria, la seguridad activa y la optimizacion de la energia y fransmision del movimiento.

En la cdtedra de Sistemas Automdticos, se identificard de manera tedrica los principios, el funcionamiento, los diferentes tipos de sistemas,
componentes, procesos de diagndstico, y mantenimiento de los sistemas automdticos que equipan el chasis del automdévil moderno, para
que el estudiante acreciente sus conocimientos y dominio de saberes en la temdtica de las Transmisiones Electrohidrdulicas, los Variadores
Continuos de Movimiento (CVTs) y en los sistemas de traccién Integral del vehiculo, asi como en los sistemas encargados de la estabilidad en
la conducciéon de un vehiculo, control de traccién y seguridad activa en la marcha.

En esta asignatura se realizardn aplicaciones prdcticas de los conceptos tedricos aprendidos en las cdtedras de Tecnologia, Conjuntos
Mecdnicos, Oleohidrdulica, electrénica y electrénica aplicada, mismas que le permitirdn al estudiante adquirir destrezas en la manipulacion
de los sistemas mencionados, herramientas y equipos; sirven de sustento para el desarrollo de las diferentes tematicas los conceptos
estudiados en las siguientes materias: matemdticas, fisica, dibujo, Tecnologias y Conjuntos Mecdnicos.

3. Contenidos

1 CONVERTIDORES DE PAR

1.1 Presentacién del silabo, metodologia y sistema de evaluacion; Tema “Automatizacién, seguridad activa y confortabilidad
del gutomavil” (1 horas)

1.2 Conceptualizacion de la automatizacion de los sistemas del chasis (1 horas)

1.3 Aplicaciones en la transmisién del movimiento (1 horas)

1.4 Sistemas de transmision por Fluidos (1 horas)

1.5 Convertidores de Par; Principios de hidrdulica (1 horas)

1.6 andlisis de rendimiento de PAR vs RPM (1 horas)

1.7 Dindmica de Fluidos, Principios de turbulencia, fluido laminar, rozamiento y transmisién de fuerza y Par en un fluido (1 horas)

1.8 Variantes de convertidor de PAR (1 horas)

1.9 Caracteristicas y especificaciones de los fluidos hidrdulicos ufilizados (1 horas)
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2 LA TRANSMISION ELECTROHIDRAULICA

2.1 Principios mecdnicos, hidrdulicos, y electrénicos (1 horas)

2.2 Caracterizacién y mapeo de principios de operacion de las transmisiones electrohidrdulicas (1 horas)

2.3 Tipos de transmisiones electrohidrdulicas (1 horas)

2.4 Transmisiones con sistemas epicicldidales (1 horas)

2.5 Componentes y finalidad de cada uno (1 horas)

2.6 Componentes mecdnicos (1 horas)

2.7 Componentes electrénicos (1 horas)

2.8 Diagnéstico de fallos y cdlculo tedrico de elementos (1 horas)

2.9 Demostraciéon aplicada; Evaluacion de la temdtica (6 horas)

3 LOS VARIADORES CONTIINUOS DE MOVIMIENTO

3.1 Caracterizacién y mapeo de principios de operacion de las transmisiones CVT'S (1 horas)

3.2 Tipos de transmisiones CVT'S (1 horas)

3.3 Transmisiones con sistemas epicicldidales (1 horas)

3.4 Componentes y finalidad de cada uno de ellos (1 horas)

3.5 Componentes hidraulicos (1 horas)

3.6 Componentes mecdnicos (1 horas)

3.7 Componentes electrénicos (1 horas)

3.8 Diagndéstico de fallos; cdlculo tedrico de elementos (1 horas)

3.9 Demostracion aplicada; Evaluacién de la temdtica (1 horas)

4 LOS SISTEMAS DE ESTABILIDAD EN CIRCULACION

4.1 Componentes hidraulicos (1 horas)

4.2 Caracterizacién y principios de operacién de los sistemas automdaticos aplicados al control activo de la seguridad de
marcha (1 horas)

4.3 Reglamentacién y fundamentos de seguridad activa en el disefio y construccién de vehiculos modernos (1 horas)

4.4 El sistema de frenos ABS; cdlculo tedrico de elementos (1 horas)

4.5 El sistema integrador de frenos y suspension EBS (1 horas)

4.6 El sistema de control anti derrape ASR (1 horas)

4.7 Sistemas de confrol de fraccién Total e Integral (1 horas)

4.8 El sistema de control de traccién, estabilidad y frenado ESP; cdiculo tedrico de elementos (1 horas)

4.9 El sistema de control integrador fransmision, frenos y direccién; cdiculo tedrico de elementos (1 horas)

4.10 Demostracién aplicada; Evaluacién de la temdtica (7 horas)

4, Sistema de Evaluacién

Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia
Resultado de aprendizaje de la materia Evidencias

ae. Aplica los conocimientos y saberes desarrollados sobre vehiculos hibridos y eléctricos, combustibles alternativos y
mecanismos automdticos de forma ética y profesional.

-Determinard el funcionamiento y operacion en los diferentes Mecanismos -Evaluacién escrita
automdticos aplicados en los sistemas suspension, direccion y frenos. -Investigaciones
-Proyectos
-Reactivos
-Explicard las etapas y procesos de funcionamiento con el que operan dichos -Evaluacién escrita
mecanismos automdaticos del chasis. -Investigaciones
-Proyectos
-Reactivos
-Identificard los principios y fundamentos de la ingenieria, aplicados en los -Evaluacién escrita
mecanismos automdticos tratados en esta asignatura. -Investigaciones
-Proyectos
-Reactivos

af. Emplea en la practica los fundamentos sobre nuevas tecnologias para el mantenimiento y reparacién de
dispositivos de seguridad activa y pasiva que equipan los vehiculos modernos.

-Reconocerd los criterios de seguridad activa y pasiva que conlleva el -Evaluacién escrita

desarrollo y aplicacion de estos sistemas al chasis. -Investigaciones
-Proyectos
-Reactivos

Desglose de evaluacién

P&gina 2 de 4




Evidencia Descripcién Contenidos silabo a Aporte | Cdlificacién Semana
evaluar
Evaluacion  |1€5! sobre latematica APORTE Semana: 3 (05-0OCT-20
escrita sisritjg:)odo (cuestionario CONVERTIDORES DE PAR DESEMPENO 2 al 10-0CT-20)
Tarea recopilatoria CONVERTIDORES DE PAR, LA .
Investigaciones [oibliografica — exposicion [IRANSMISION DE@ESEEIE(IO 2 Semgr%_%(é?__%()j_m
arupal FLECTROHIDRAULICA
vestiaaciones perearecoplatoria [ LOS VARIADORES CONTINUOS | APORTE s semana: 12 (07-DIC-
9 qrupoﬁj P DE MOVIMIENTO DESEMPENO 20 al 12-DIC-20)
rost sobre I formatica|LOS SISTEMAS DE ESTABILIDAD
Evaluacion L srudiada (cusionario [N CIRCULACION, LOS APORTE 5 Semana: 16 (04-ENE-
escrita vl VARIADORES CONTINUOS DE | DESEMPERIO 21 al 09-ENE-21)
MOVIMIENTO
CONVERTIDORES DE PAR, LA
TRANSMISION
L + . [FLECTROHIDRAULICA, LOS EXAMEN FINAL ,
Proyectos _ng‘éfﬁfveoo”co ~ Practico K\STEMAS DE ESTABILIDAD EN | ASINCRONIC 10 36222"]”;‘ ;g_g?_ é%g']o)]'
CIRCULACION, LOS @)
VARIADORES CONTINUOS DE
MOVIMIENTO
CONVERTIDORES DE PAR, LA
TRANSMISION
y FLECTROHIDRAULICA, LOS ,
eESVC?.'TUOOC'O“ EXAMEN FINAL SISTEMAS DE ESTABILDAD EN [/ Ve X FIRA 10 562%‘;”;’.' 3]3__0210_ %g-]o)l-
! CIRCULACION, LOS
VARIADORES CONTINUOS DE
OVIMIENTO
CONVERTIDORES DE PAR, LA
TRANSMISION
o « . [LECTROHIDRAULICA, LOS SUPLETORIO '
Proyectos _Ir:?:rgfﬁt/eoo”co ~ Practico KistemAS DE ESTABILIDAD EN | ASINCRONIC 10 Sezrg;”gl‘ ;g_—g]o_ 2%3'8]'
CIRCULACION, LOS @)
VARIADORES CONTINUOS DE
OVIMIENTO
CONVERTIDORES DE PAR, LA
TRANSMISION
. FLECTROHIDRAULICA, LOS ,
eESVC‘ii'TUOOC'O” EXAMEN FINAL SISTEMAS DE ESTABILIDAD EN S?LJELRE(T,)?\F'C% 10 36222"]”;‘ ;g_g?_ é%g']o)]'
CIRCULACION, LOS
VARIADORES CONTINUOS DE
MOVIMIENTO
Metodologia

Se utilizard el método analitico para que el aprendizaje del estudiante se desarrolle bdsicamente con la conceptualizacién de principios y
fundamentos de la ingenieria automotriz y su aplicacion en la resolucion de problemas prdcticos relacionados al funcionamiento y operacion
de los sistemas del chasis. También se complementard la dosificacion de los contenidos con uso del método experimental, sea en
demostraciones prdcticas, verificaciones y diagndstico de los sistemas automdticos del chasis.

Por esta razdn, la estrategia metodoldgica se basa en los siguientes pasos:

¢ Exposicién tedrica del profesor sobre el tema.

¢ Demostracién mediante la resolucién de problemas.

e Trabajo en grupo.

¢ Revision de tareas y exposicion de los mismos.

¢ Ejecucion de prdctica en laboratorio (segun la temdatica)

Criterios de Evaluacion

Criterios generales de evaluacion

¢ En todos los trabajos escritos (ensayos e informes) se evaluard la ortografia, la redaccién, la  coherencia, el contenido y la ausencia de
copia textual.

¢ Enla ejecucion de trabajos grupales se valorard la calidad y profundidad en la elaboraciéon del trabajo, el grado de aporte individual
determinado en base a su exposicién y argumentacién dados por una rdbrica de evaluacion

o En la evaluacién de las pruebas y test escritos se valorard la informacién concreta, acertada y la representacion gréfica
correcta de ser necesaria.
¢ El examen final contemplard contenidos de tipo tedricos y prdctico estudiados.

5. Referencias
Bibliografia base

Libros

Pdgina 3 de 4



Autor Editorial Titulo Anho ISBN
BORJA, JAIME CARLOS Macmillan lberia, S.A. SISTEMAS DE TRANSMISION Y 2009 NO INDICA
FENOLL, JAIME SECO DE FRENADO
HERRERA, JOSE
DE CASTRO MIGUEL CEAC TRANSMISIONES Y BASTIDOR 2000 NO INDICA

Web

Autor Titulo Url

José Manuel Alonso Gale. Cengagelearning http://go.galegroup.com/ps/retrieve.do2sgHitCountType=None&sor

Pérez. t=RELEVANCE&inPS=true&prodld=GPS&us

Software

Autor Titulo ur Versiéon

Ar Adictosalared Ciencia Sistemas De Educacioén Virtual http://www.adictosalared.com/2009/06/7-sistemas-de- 2014

Y Tecnologia Gratuitos Y De Cédigo Abierto

educacion-virtual-gratuitos-y-de-codigo-abierto/
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