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2. Descripcién y objetivos de la materia

Estatica es una catedra aplicada que fortalece el razonamiento y las secuencias logicas de los procedimientos de cdiculo y sienta
los fundamentos para el establecimiento y comportamiento de ciertas estructuras macdnicas utilizadas dentro de la Ingenieria de la
produccién y operaciones, permitiendo al estudiante enfrentar con solvencia los siguientes niveles de la carrera.

Estdtica inicia con una introduccién conceptual de la Mecdnica, luego el andlisis de la resultante de diferentes sistemas de fuerzas,
sistemas equivalentes, equilibrio de cuerpos rigidos, andlisis de estructuras y termina con el andlisis del rozamiento de cuerpos en
contacto.

Esta asignatura relaciona materias basicas tales como Fisica |, Matemdticas | y Geometria y Trigonometria, vistas en el primer nivel y
articula con otras de niveles superiores como Dindmica, Resistencia de Materiales y Mecdnica de Fluidos, que constituyen las bases
para una mejor comprension de las asignaturas relacionadas con la ingenieria de la produccién y operaciones

3. Contenidos

1 Introduccién

1.1 Concepto de Mecdnica y clasificacién. Conceptos fundamentales (2 horas)
1.2 Los seis principios fundamentales de la Mecdnica (1 horas)

1.3 Sistemas de medida. Conversidon de unidades (1 horas)

2 Sistema de Fuerzas en el plano

2.1 Leyes del tridngulo y paralelogramo vectorial para la suma de fuerzas. Poligono vectorial (2 horas)
2.2 Vectores unitarios cartesianos: componentes de un vector (1 horas)

2.3 Resultante de un sistema de fuerzas coplanares concurrentes (2 horas)

2.4 Momento de una fuerza. Principio de los momentos (2 horas)

2.5 Reduccién de cargas distribuidas (2 horas)

2.6 Resultante de un sistema de fuerzas coplanares no concurrentes (4 horas)

2.7 Equilibrio de una particula en 2D. Diagrama de cuerpo libre. (4 horas)

3 Sistemas equivalentes de fuerzas

3.1 Par de fuerzas y momento de par. Pares equivalentes. Suma de pares. (2 horas)
3.2 Descomposicidon de una fuerza dada en una fuerza y un par. (2 horas)

3.3 Reduccién de un sistema de fuerzas a una fuerza y un par. (2 horas)

3.4 Reduccién de un sistema formado por una fuerza y un par a una sola fuerza. (4 horas)
4 Equilibrio de cuerpos rigidos

4.1 Diagrama de cuerpo libre (1 horas)

4.2 Reacciones en diferentes tipos de apoyos y conexiones en 2D (1 horas)

4.3 Equilibrio de sistemas planos. Ecuaciones de equilibrio en 2D (6 horas)
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4.4 Equilibrio de un cuerpo sujeto a tres fuerzas (4 horas)

5 Andlisis de estructuras

5.1 Armaduras. Armaduras simples (1 horas)

5.2 Andlisis de una armadura por el método de los nudos (4 horas)
5.3 Nudos en condiciones especiales de carga (2 horas)

5.4 Andlisis de una armadura por el método de las secciones (2 horas)
5.5 Marcos (4 horas)

6 Rozamiento

6.1 Introduccién. (2 horas)

6.2 Leyes Del rozamiento seco (2 horas)

6.3 Rozamiento en cunas (2 horas)

6.4 Rozamiento en fornillos de filete cuadrado (2 horas)

4, Sistema de Evaluacién

Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia

Resultado de aprendizaje de la materia

Evidencias
. Posee principios éticos y morales que le permiten contribuir evidentemente al fortalecimiento de los valores sociales.

-Aplicar de manera correcta las unidades, los principios fundamentales de la
Mecdnica, los conceptos tanto de resultante de sistemas de fuerzas como de

equilibrio de particulas y cuerpos rigidos en 2D y 3D.

-Reactivos

-Evaluacién escrita

ag. Desarrolla el andlisis y diagnéstico para mejoramiento continuo de condiciones de trabajo, evaluando y
seleccionando alternativas, con el empleo de modelos matemdticos, estadisticos y de simulacién

-Identificar el tipo de problema propuesto (resultante de fuerzas, sistemas
equivalentes o equilibrio ya sea de particulas o de cuerpos rigidos) y establecer|-Reactivos
la secuencia légica y la metodologia adecuadas.

-Resolucion de

-Evaluacién escrita

ejercicios, casos y otros

qj. Aplica modelos matemdticos, estadisticos y de gestidn, para la toma de decisiones en procesos de mejoramiento
continuo de sistemas productivos

-Resolver la problemdtica planteada utilizando recursos matemdticos,
geométricos y trigonométricos e interpretar los resultados obtenidos

-Reactivos
-Resolucion de

-Evaluacién escrita

ejercicios, casos y otros

Desglose de evaluacién

Sistemas equivalentes de

fuerzas

Evidencia Descripcién Contenidos silabo a Aporte | Cdlificaciéon Semana
evaluar
R_eso_lu_mon de Resoluciéon de ejercicios  |Infroduccién, Sistema de Semana: 3 (01/10/18
gjercicios, casos APORTE 1 1
v ofros kobre suma de vectores  |Fuerzas en el plano al 06/10/18)
L Prueba sobre suma de - . .
Evo'luoaon ectores y equilibrio de Infroduccién, Sistema de APORTE 1 5 Semana: 3 (01/10/18
escrita . Fuerzas en el plano al 06/10/18)
una parficula
R.eso.lu.mon de Deber sobre momentos y |Sistemas equivalentes de Semana: 6 (22/10/18
ejercicios, casos |. . APORTE 1 1
y ofros kistemas equivalentes fuerzas al 27/10/18)
- Producto de vectores, . . .
Evo_luomon nomentos, pares y Sistemas equivalentes de APORTE 1 5 Semana: 6 (22/10/18
escrita . . fuerzas al 27/10/18)
kistemas equivalentes
Evaluacién Prueba sobre equilibrio de . - Semana: 9 (12/11/18
escrita N cuero solido Equilibrio de cuerpos rigidos APORTE 2 5 ol 14/11/18)
Resolucién de .
ejercicios, casos Prueba sobore esfructuras Andlisis de estructuras APORTE 3 5 semana: 12 (03/12/18
planas y al 08/12/18)
v otros
Andlisis de estructuras,
Equilibrio de cuerpos rigidos, .
Reactivos Prueba de Reactivos ntroduccién, Sistema de APORTE 3 4 Semana: 14 (17/12/18
- al 22/12/18)
Fuerzas en el plano, Sistemas
kequivalentes de fuerzas
;SVCC::;JOOC'On Prueba sobre rozamiento |Rozamiento APORTE 3 4 Semana: 15 (al)
Andlisis de estructuras,
Equilibrio de cuerpos rigidos,
Evaluacién . ntroduccién, Rozamiento, Semana: 19-20 (20-01-
escrita Bxamen final Sistema de Fuerzas en el plano, EXAMEN 20 2019 al 26-01-2019)
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Evidencia Descripcién Contenidos silabo a Aporte | Cadlificacién Semana
evaluar

Andlisis de estructuras,
Equilibrio de cuerpos rigidos,

Evaluacién . ntroduccidn, Rozamiento,
Examen supletorio

SUPLETORIO 20 Semana: 21 (al)

escrita Sistema de Fuerzas en el plano,
Sistemas equivalentes de
fuerzas
Metodologia
Metodologia

La metodologia a utilizarse serd la de “La Diddctica Breve"”, haciendo mucho énfasis en la conceptualizacién tedrica y los principios
fundamentales, debidamente demostrados, asi como también en las diferentes aplicaciones ingenieriles y los modelos matemdticos.

La estrategia planteada se desglosa en los siguientes pasos:

Exposicion tedrica del profesor sobre el tema.
Ejemplificacién mediante la resolucién de problemas tipo.
Trabajo en grupo.

Tareas fuera del aula.

Revision de tareas y solucion de inquietudes de los alumnos.
Refuerzo por parte del profesor y conclusiones.

Evaluacion.

Criterios de Evaluacion

Criterios de evaluacion:

La capacidad de razonamiento se evaluard en cada una de las pruebas a través de la inclusién de preguntas que midan la destreza
del estudiante en el desarrollo de procesos ldgicos. Las pruebas incluirdn preguntas de aplicacion de conceptos a casos prdacticos,
de tal manera que el estudiante relacione permanentemente el marco tedrico con el contexto real de su carrera.

En la resolucion de ejercicios se evaluard la correcta aplicacion de los conceptos tedricos asi como el planteamiento légico para la
solucién del problema, los procesos aritméticos, algebraicos, geométricos y grdficos. Ademds se tomard en cuenta la légica de la
respuesta hallada y su correcta interpretacion.

Para la prueba final se evaluard los temas tratados en la Ultima parte del curso (capitulo 6) y adicionalmente se escogerdn temas
correspondientes al resto de la materia.

5. Referencias
Bibliografia base

Libros

Autor Editorial Titulo ARo ISBN
BEER-JOHNSTON- McGraw-Hill MECANICA VECTORIAL PARA 2010 978-607-15-0277-3
MAZUREK-EISENBERG INGENIEROS: ESTATICA
HIBBELER Prentice Halll INGENIERIA MECANICA: ESTATICA 2010 978-607-442-561-1
MERIAM-KRAIGE Reverté MECANICA PARA INGENIEROS: 2002 978-84-291-4257-0

ESTATICA

Web
Autor Titulo URL
Flores-Garcia, S. Ebrary http://site.ebrary.com/lib/uasuaysp/docDetail.action?
Herndndez Pavez, Ebrary http://site.ebrary.com/lib/uasuaysp/docDownload.action?

Software

Bibliografia de apoyo
Libros

Web

Software
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