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2. Descripcién y objetivos de la materia

Es importante porque le permite a un estudiante de la carrera, identificar el funcionamiento y operacion que tienen hoy en dia los
componentes y sistemas modernos del automdvil. Todos ellos complementados en su funcidon gracias a la aplicacién de la
electréonica en la gestion, operacién y en la precision de resultados, asi es como la contribucion al perfil se ve reflejado en la
posibilidad de que al final del estudio, el estudiante conciba al diagndstico y reparacion de estos sistemas como una buena
alternativa de profesionalizaciéon en este campo.

Autotrénica inicia con el estudio de conceptos de electronica aplicada al automavil. Se continda con la revision de los diferentes
componentes electronicos, utilizados en los diferentes sistemas de control de un vehiculo como son sensores y semiconductores, y
varios equipos que se ufilizan para el mantenimiento de dichos sistemas. Posteriormente se analizan sistemas modernos presentes en
el automovil y sus diferentes procedimientos para su diagndstico. Al final se describe la programacion de Pics para el desarrollo de un
proyecto final.

Las diferentes aplicaciones y diseno de circuitos para el aprendizaje de la autotrénica, se consideran muy importantes para aplicar a
diferentes disciplinas y materias de la carrera como inyeccidn electronica y vehiculos utilitarios, de tal manera existe un vinculo
técnico y que generan varias soluciones a la vez.

3. Contenidos

1 Gestién Electrénica Diésel

01.01. Sistemas EDC15,EDC16,EDC17 (2 horas)

01.02. Sistemas Bosch, Delphi denso, siemens (2 horas)
01.03. Tipos de sensores y actuadores (2 horas)

01.04. Actuadores piezoelectricos (2 horas)

1.05. Précticas en laboratorio (4 horas)

2 Inmovilizadores

02.01. Elementos del sistema (2 horas)

02.02. Prueba de antena receptora (2 horas)

02.03. Transpoders (2 horas)

02.04. Inmobox (2 horas)

02.05. Pin Code (2 horas)

02.06. Sistemas de Inmovilizadores (2 horas)

02.07. Practica en laboratorio (4 horas)

02.08. Practica en laboratorio, medicion de aprendizaje (2 horas)
3 Vehiculos Hibridos y Eléctricos

03.01. Tipos de Vehiculos Hibridos (2 horas)

03.02. Sistema Toyota THS (2 horas)
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03.03. Baterias de Alta tensién (2 horas)

03.04. Modulo Inversor (2 horas)

03.05. Motor Eléctrico (2 horas)

03.07. Transmisién (2 horas)

03.08. Técnicas de Recuperacion de baterias (2 horas)
03.09. Diagnéstico y procedimientos en fallas (2 horas)
4 Andlisis de Sistemas de Traccién Elécirica

04.01. Elementos de un sistema de traccidn electrica (2 horas)
04.02. Modelos de baterias (2 horas)

04.03. Modelos de inversores trifdsicos (2 horas)

04.04. Técnicas de modulaciones (2 horas)

04.05. Control orientado por campo FOC (2 horas)
04.06. Practicas en simulacién (8 horas)

4, Sistema de Evaluacién

Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia
Resultado de aprendizaje de la materia Evidencias

ag. Andliza y diagnostica con equipos de tecnologia avanzada y con heramientas especiales, el funcionamiento de
motores de gasolina, diesel, sistemas del chasis, eléctricos y electrénicos.
-Describir los diferentes equipos de diagnostico de Ultima generaciéon para -Evaluacion escrita
desarrollar un mantenimiento adecuado y en un tiempo reducido. -Précticas de laboratorio
ah. Disefa e implementa sistemas mecdnicos, hidrdulicos, neumaticos, eléctricos y electrénicos de control, ejecucién
y seguridad en el campo automotriz.
-Utilizar nuevas técnicas de disefio electrénico mediante software clarificay  |-Précticas de laboratorio
crea un ambiente virtual de desarrollo y solucién de problemas. -Reactivos
qj. Identifica nuevas e innovadoras reglas y procesos para el mantenimiento preventivo, correctivo y mejorativo de
vehiculos automotores, talleres y servicentros.

-ldentificar las normas a seguir dentro de un mantenimiento correctivo -Prdcticas de laboratorio
aplicada a vehiculos de Ultima tecnologia conociendo las proyecciones de -Trabajos prdcticos -
modernismo de un servicio de post venta. productos

Desglose de evaluacién

Evidencia Descripcién Contenidos silabo a Aporte | Cdlificaciéon Semana
evaluar
Practicas de Se evalua los aprendizajes Gestion Electrénica Diésel, Semana: 5 (08/04/19
. en clases y en las " APORTE 1 15
laboratorio . o nmovilizadores al 13/04/19)
diferentes practicas
oo - . Andlisis de Sistemas de .

Procflco§ de se co_nmdgro frabajos e Traccion Eléctrica, Vehiculos APORTE 2 15 Semana: 10 (13/05/19

laboratorio nvestigaciones . P al 18/05/19)
Hibridos v Eléctricos
Andlisis de Sistemas de

Evaluacion EXAMEN FINAL DETODA  [ra°cion Fléctica. Gestion EYAMEN 0 Semana: 19-20 (14-07-

escrita LA TEMATICA - . 2019 al 20-07-2019)
nmovilizadores, Vehiculos
Hibridos v Eléctricos

Evaluacion Gestion Electrénica Diésel,

. Examen de suspension nmovilizadores, Vehiculos SUPLETORIO 20 Semana: 20 (al)

escrita oo i

Hibridos y Eléctricos
Metodologia

Para el desarrollo de la materia se utiliza el método analitico el cual se complementa con el experimental para la validacién de la
funcionalidad de los diferentes sistemas.

Criterios de Evaluacion

5. Referencias
Bibliografia base

Libros

Autor Editorial Titulo Afo ISBN
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Autor Editorial Titulo Afo ISBN
Robert Boylestad Pearson Electrénica Teoria de Circuitos 2009
Erik Zabler Robert Bosch Los Sensores en el Automaévil 2001
Web
Software
Bibliografia de apoyo
Libros
Autor Editorial Titulo Afo ISBN
Tom Denton Taylor and Francis Automobile Electrical and Electronics 2012 978-84-938910-0-8
Systems
Web
Autor Titulo URL
Erik Schaltz www.intech.com https://www.intechopen.com/books/electric-vehicles-
Software
Autor Titulo URL Versiéon
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